AIJ5.2仪表使用三条指令:

 03

发送 仪表地址(一字节) 功能码 03 (一字节) 参数地址 (二字节) 参数数目 (二字节) CRC校正(二字节) 共8个字节。

假设参数数目为n，n不能大于125。

响应 仪表地址(一字节) 功能码 03 (一字节) 字节数  （一字节） 参数值 （2n字节）CRC校正(二字节) 共5+2n个字节。

2）06

发送 仪表地址(一字节) 功能码 06 (一字节) 参数地址 (二字节) 参数值 (二字节) CRC校正(二字节) 共8个字节。

响应 仪表地址(一字节) 功能码 06(一字节)  参数地址 (二字节) 参数值（二字节）CRC校正(二字节) 共 8个字节。

3）16(10H) 主要用于pno=0时给定值SV的设置,长度为二个字
发送 仪表地址(一字节) 功能码 16(10H)(一字节) 参数地址 (二字节) 参数数（二字节）字节数(一字节) 参数值（四字节）CRC校正(二字节) 共13个字节。

响应 仪表地址(一字节) 功能码 16(10H)(一字节) 参数地址 (二字节) 参数数（二字节）CRC校正(二字节) 共 8个字节。

	MODBUS寄存器号
	16进制参数代号
	参数名称
	参数描述（标的是寄存器数据范围，需要根据输入规格处理小数点）

	40001
	00H
	SV
	PNO=0时的给定值。-990000~9990000

	40002
	01H
	
	

	40003
	02H
	SP1
	程序段参数 -9000~32000

	40004
	03H
	T1
	

	40005
	04H
	SP2
	

	40006
	05H
	T2
	

	...
	...
	...
	

	40299
	12AH
	SP149
	

	40300
	12BH
	T149
	

	40301
	12CH
	SPT1
	多组PID参数

	40302
	12DH
	AP1
	

	40303
	12EH
	At1
	

	40304
	12FH
	Ar1
	

	40305
	130H
	OPL1
	

	40306
	131H
	OPH1
	

	40307
	132H
	SPT2
	

	40308
	133H
	AP2
	

	40309
	134H
	At2
	

	40310
	135H
	Ar2
	

	40311
	136H
	OPL2
	

	40312
	137H
	OPH2
	

	...
	...
	...
	

	40331
	14AH
	SPT6
	

	40332
	14BH
	AP6
	

	40333
	14CH
	At6
	

	40334
	14DH
	Ar6
	

	40335
	14EH
	OPL6
	

	40336
	14FH
	OPH6
	

	40365
	16CH
	PV
	只读

	40366
	16DH
	
	

	40367
	16EH
	SV
	只读

	40368
	16FH
	
	

	40369
	170H
	MV
	只读

	40370
	171H
	Remaining time
	当前段剩余时间。只读

	40371
	172H
	Alarm
	报警状态。只读

	40372
	173H
	Step
	当前程序段号。只读

	40374
	175H
	AP0
	当前P。只读

	40375
	176H
	At0
	当前I。只读

	40376
	177H
	Ar0
	当前D。只读

	40377
	178H
	OPL0
	当前OPL。只读

	40378
	179H
	OPH0
	当前OPH。只读

	40396
	18BH
	MV
	只写 必须在手动输出状态

	40397
	18CH
	Step
	当前程序段。1~Pno+1

	40398
	18DH
	Loc
	参数锁。0~908

	40399
	18EH
	HIAL
	上限报警。-9000~32000

	40400
	18FH
	LoAL
	下限报警。-9000~32000

	40401
	190H
	HdAL
	偏差上限报警。-9000~32000

	40402
	191H
	LdAL
	偏差下限报警。-9000~32000

	40403
	192H
	AHYS
	报警回差。1~9999

	40404
	193H
	AOP
	报警定义。0~4444

	40405
	194H
	CtrL
	控制方式。0-JPId;1-PoP;2-SoP;

	40406
	195H
	Srun
	运行状态。0-run;1-StoP;2-Hand

	40407
	196H
	PAF
	上电或跳段准备方式。0-nonE;1-RdY;2-SPr;3-PVSt

	40408
	197H
	At
	自整定。0-OFF;1-on;2-FOFF

	40409
	198H
	AI-P:P
	1~32000

	40410
	199H
	AI-T:I
	1~32000

	40411
	19AH
	AI-R:D
	0~32000

	40412
	19BH
	CtL
	控制周期。0~500（系数0.2s）

	40413
	19CH
	AiuP:P
	1~32000

	40414
	19DH
	AiuT:I
	1~32000

	40415
	19EH
	AiuR:D
	0~32000

	40416
	19FH
	CtL2
	辅助输出控制周期。0~500（系数0.2s）

	40417
	1A0H
	CHYS
	控制回差。0~9999

	40418
	1A1H
	InP
	输入规格
0－mv[-0.2~1.2V] （IV/20MV模块）
 1－S[-50~+1760℃]
 2－K[-270~+1370℃]
 3－E[-270~+1000℃]
 4－J[-210~+1200℃]
 5－T[-270~+400℃]
 6－R[-50~+1760℃]
 7－B[40~+1820℃]
 8－N[-270~+1300℃]
 9－Pt100[-200~+850℃]
10－Cu50[-50~+150℃]
11-Rf[0~300K]
12－Ω[0~50KΩ]
13－mA[0~20mA] （IV模块）
14－HV[-10~60V] （IV模块）
15－W3(WRe3-WRe25)[0~+2310℃]
16－W5(WRe5-WRe26)[0~+2310℃]
17-F2（JB/T）[700~+2310℃]

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	40419
	1A2H
	dPt
	显示精度。0－6位;1－5位;2－4位;

	40420
	1A3H
	SCL
	输入刻度下限。-9000~32000

	40421
	1A4H
	SCH
	输入刻度上限。-9000~32000

	40422
	1A5H
	SCb
	输入平移修正。-9000~32000

	40423
	1A6H
	FILt
	输入数字滤波。1~100

	40424
	1A7H
	Fru
	电源频率及温度单位选择。0-50C;1-50F;2-60C;3-60F

	40425
	1A8H
	Opt
	输出类型。0-SSr;1-rELy;2-(0~20/4~20)mA;3-PHA;

	40426
	1A9H
	AuT
	辅助输出类型。0-SSr;1-rELy;2-(0~20/4~20)mA

	40427
	1AAH
	OPL
	输出下限。-100~+110

	40428
	1ABH
	OPH
	输出上限。0~+110

	40429
	1ACH
	OEF
	OPH有效范围。-9000~32000

	40430
	1ADH
	Addr
	通讯地址。0~100

	40431
	1AEH
	bAud
	波特率。0:38400 1:19200 2:9600

	40432
	1AFH
	Et
	辅助输入类型。0-nonE;1-ruSt;

	40433
	1B0H
	SPL
	线性输入显示下限。-9000~32000

	40434
	1B1H
	SPH
	线性输入显示上限。-9000~32000

	40435
	1B2H
	SPr
	升温速率限制。0~15000

	40436
	1B3H
	Pno
	程序段数。0~149

	40437
	1B4H
	PonP
	上电自动运行模式。0-Cont;1-StoP;2-run1;3-dASt;4-HoLd

	40438
	1B5H
	AF
	高级功能。AF=AF1+AF2×10+AF3×100+AF4×100+AF5×10000  0~11248

	
	
	
	

	40439
	1B7H
	EP1
	现场参数，可将常用的参数提前到LOC之前，方便使用。(1~41)

	40440
	1B8H
	EP2
	

	40441
	1B9H
	EP3
	

	40442
	1BAH
	EP4
	

	40443
	1BBH
	EP5
	

	40444
	1BCH
	EP6
	

	40445
	1BDH
	EP7
	

	40446
	1BEH
	EP8
	

	40447
	1BFH
	d0
	逐点校正参数

	40448
	1C0H
	d1
	

	40449
	1C1H
	d2
	

	40450
	1C2H
	d3
	

	40451
	1C3H
	A0
	

	40452
	1C4H
	b0
	

	40453
	1C5H
	A1
	

	...
	...
	...
	

	40511
	1FEH
	A30
	

	40512
	1FFH
	b30
	


	报警状态
	寄存器40371

	位号
	AIJ5.2调节器

	位0
	0：Run 1：Stop 2：Hand 3：at

	位1
	

	位2
	RdY

	位3
	负偏差报警（LdAL）

	位4
	正偏差报警（HdAL）

	位5
	下限报警（LoAL）

	位6
	上限报警（HIAL）

	位7
	1表示Oral输入超量程

	位8
	1的时候为hold状态

	位9
	1表示程序事件导致AL1输出

	位10
	1表示程序事件导致AL2输出


备注：温度报警导致的AL1和AL2输出不影响位9和10

报文例子：

读地址1的常用参数：

发送：01   03    01   6C   00   08   85   ED
          地址 功能码  参数代号    字长度       CRC

返回：01    03      10  06 49 00 00 86 A0 00 01 27 10   00 00   00 08 00 01 F9 14 

           地址 功能码 字节数        PV                 SV             MV     剩余时间 报警状态 段号   CRC

由于这里设置的是热电偶输入，PV带2位小数点，最后06 49 00 00对应温度16.09。

SV值小数点等同PV，86 A0 00 01对应1000.00。

MV固定2位小数点，27 10对应100.00

剩余时间为程序段模式时才会用到，单位0.1分钟。

报警状态参考上方位状态的表格，00 08对应Ldal报警

段号为1。

PNO=0时，写地址1的SV值900.00

发送：01    10    00 00    00 02   04  5f 90 00 01 20 56
          地址 功能码 参数代号  字长度 字节数   参数值       CRC

返回：01   10   00 00   00 02 41 C8 
           地址 功能码 参数代号  字长度  CRC

写地址1的SRUN为1，让仪表变成停止状态。

发送：01    06    01 95   00 01 59 DA
          地址 功能码 参数代号  参数值  CRC

返回：01    06    01 95   00 01 59 DA
          地址 功能码 参数代号  参数值  CRC
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